
AUTÓIPARI SZENZOROK – OBJEKTUM DETEKTÁLÁS
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Ultrahang

• Frekvencia modulált folyamatos 
hullámú

• Modulálatlan folyamatos 
hullámú

Doppler-effektus (sebesség mérés)

• 2D
• 3D

Lézernyalábok visszaverődése:
x Tükör-szerű
ü Diffúz

• Diffúziós mód – céltárgyról 
visszaverődő jelek érzékelése

• Időméréses távolságmérésen 
alapul

pontfelhő


